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8 Introducao

* Cidades inteligentes
* Cenario competicao MAPC 2018

* Variacao da solucao utilizada pela equipe
Akuanduba-UDESC
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¥ Cenario Utilizado

* Multi-Agent Programming Contest - 2018

Tipos de instalacdes
B W oW ® Wb
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¥ Cenario Utilizado

* Tipos de agentes
a) b) c) d)
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M Arquitetura Geral

« JaCaMo

i

Agente
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Cartago
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CoordinationArtifact
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M Arquitetura Geral

« Tarefas e prioridades

Tarefa Priorida Tarefa Priorida
de de
Recarga 10 Ajudar outro agente 8.2
Missoes 9 Montagem de item 8
Exploracao 9 Obter item 8
Devolver itens 8,9 Realizar trabalho 5
Atualizar Capacidade 8,5 Obter itens primarios 4
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M Arquitetura Geral

* Crenca

task(ROTULO,PRIORIDADE,ACOES,ACOES EXECUTADAS)

25507
Jv Trocou comportamento? /\ Sim

\ | 1.4 consumeStep
—

1.1 whatToDo

MNao existem passos

1.2 checkRollback
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B Estratégia Adotada

* Calculo do fecho convexo de estoques
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B Estratégia Adotada

* Calculo do fecho convexo de estoques
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B Estratégia Adotada

* Calculo do fecho convexo de estoques
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B Estratégia Adotada

* Calculo do fecho convexo de estoques
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M Testes Preliminares

» Cenario
* Mapas das cidades:

* Berlim

* Copenhague

* Paris
Partidas de mil steps
Contra a equipe Akuanduba-UDESC
Com 34 agentes em cada equipe
Sementes aleatorias
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M Testes Preliminares

Resultados

Trabalhos

Dinheiro Quantidade Atendidos (%)
Cenario Trabalhos
Partida
A B A B
Paris 458 257 195 1,03 0
Copenhagu

1068 860 189 2,11 1,59
Bﬁr“@olugao a?t%fs 2757 203 4,43 4,43

B - Solucao Akuanduba-UDESC
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¥ Testes Oficiais

Resultados
Cenario Dinheiro Média Tre_:\balhos
Partida
A B

Paris 434,28 658,10 201
Copenhagu

e 445,49 1384,74 198
Berlim 517,88 1353,76 198

A - Solucao atual
B - Solucao Akuanduba-UDESC
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Trabalhos
Atendidos (%)

A B
0,92 1,35
0,96 2,71
1,15 2,55
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