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Introducao

@ Dependabilidade: capacidade dos sistemas compu-
tacionais de prestar um servico que se pode justifica-
damente confiar



Introducao

e Falta: origem de um erro

@ Erro: é uma parte dos estados
do sistema que pode levar a uma
falha subsequente

e Falha: sistema nao produz a

mesma entrega para o qual este
foi especificado

Falta

Erro

Falha



Introducao

e Tolerancia a Faltas: um meio para garantir que
o sistema entregue o servico que originalmente foi
projetado, mesmo na presenca de erros originados por
faltas



Faltas em SMA

@ A autonomia presente nos SMA é uma caracteristica
que contribui para o surgimento de faltas

@ Necessidade de tratamento de TF adaptado a auto-
nomia

@ Abordagens de TF bastante especificas



@ Propor um modelo inicial de TF adaptado a pro-
gramacao multidimensional



TF em SMA

Deteccao Protocolo Nivel de Manipulagdo
| | Batimento | | Replicagdo | | Abordagem
cardiaco de agentes sobrevivente
~ . Abordagem
Interagao Checkpoints cidads
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Proposta de Modelo

@ Artefato monitor de salde
@ Agentes especializados
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Exemplo llustrativo

Dimensao dos
Agentes

pizzaiolo =———

compra de contratagdo
produto de servico
consumidor entregador

entrega de produto
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Exemplo llustrativo
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Exemplo llustrativo
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Exemplo llustrativo
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Exemplo llustrativo
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Exemplo llustrativo
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Consideracoes Finais e Proximos Passos

@ Primeira etapa foi focada no estudo das abordagens
de TF existentes e na elaboracao de uma proposta
inicial de modelo

@ Aperfeicoamento e formalizacao do modelo de TF

@ Implementacado e avaliacdo do modelo em uma pla-
taforma de SMA multidimensional
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