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Introdução

Dependabilidade: capacidade dos sistemas compu-
tacionais de prestar um serviço que se pode justifica-
damente confiar



Introdução

Falta: origem de um erro

Erro: é uma parte dos estados
do sistema que pode levar a uma
falha subsequente

Falha: sistema não produz a
mesma entrega para o qual este
foi especificado



Introdução

Tolerância a Faltas: um meio para garantir que
o sistema entregue o serviço que originalmente foi
projetado, mesmo na presença de erros originados por
faltas



Faltas em SMA

A autonomia presente nos SMA é uma caracteŕıstica
que contribui para o surgimento de faltas

Necessidade de tratamento de TF adaptado à auto-
nomia

Abordagens de TF bastante espećıficas



Objetivo

Propor um modelo inicial de TF adaptado à pro-
gramação multidimensional
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Proposta de Modelo

Artefato monitor de saúde

Agentes especializados

ag1
ag2Agentes

Ambiente Legenda: 
 

Ação
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Agente
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monitor 

saude_ag1

monitor 
saude_ag2
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Exemplo Ilustrativo

compra de
produto

pizzaiolo

entregadorconsumidor

entrega de produto

contratação
de serviço monitoramento

monitoramento

Dimensão dos
Agentes

Dimensão do
Ambiente

monitor

+revived_agent(entregador)
<- .suspend(planB).

ações
corretivas



Considerações Finais e Próximos Passos

Primeira etapa foi focada no estudo das abordagens
de TF existentes e na elaboração de uma proposta
inicial de modelo

Aperfeiçoamento e formalização do modelo de TF

Implementação e avaliação do modelo em uma pla-
taforma de SMA multidimensional
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