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Algoritmo bio-inspirado para SMA robótico centralizado para coleta de fontes de gás [Ferri et al.2006]

Algoritmo bio-inspirado para exploração de recursos naturais onde agentes simples cooperam para 

uma tarefa complexa [Ferri et al.2006]

Transporte de agentes cognitivos entre SMA distintos inspirados nas relações ecológicas [Ferri et al.2006]
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Foi apresentado o Protocolo de interação entre SMA bio-inspirado no predatismo 

visando preservação de conhecimento utilizando agentes Communicadores

Uma implementação foi feita com 2 carros autônomos para testar o protocolo, onde 

em 100% das vezes a transferência ocorreu com sucesso e os agentes foram 

inicializados, o que modificou o comportamento do hardware.

Como trabalhos futuros, serão corrigidos as incompatibilidades do comunicador  

com as presas que não existem mais e será reforçado o mecanismo de segurança 

para considerar SMA maliciosos.
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